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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogblne dotyczace wykonania i
odbioru robdt drogowych prowadzonych przy wycince drzew usytuowanych w pasie drogowym objetym zakresem
realizacji inwestycji drogowej pa. : ,.Przebudowa ul, Diugiej w celu utworzenia malej obwodnicy Debrzna

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegélowa specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymicnionych w pkt. 1.1..

1.3. Zakres robot objetych S8T
Ustalenia zawaric w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogéine, wspélne dia robot objetych Szczegolowa
Specyfikacja Techniczna:

D-01.02.01. Usuniecie drzew przydroznych.

1.4. Okreslenia podsitawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okredlenia naleZy rozvmieé w kaidym przypadkn nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nic bedacy budynkiem, stanowiacy calosé¢ techniczno-uzytkowa (droge)
albo jego czeéé stanowiaca odrgbny clement konstrukcyiny lub technologiczny (obickt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenv przy jezdni lub odsumigty od jezdnmi, przeznaczony do muchu pieszych i
odpowiednio utwardzony,

1.4.3, Droga - wydziclony pas terenn przezmaczony do muchu lub postojn pojazdéw oraz mchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanyrmi z prowadzeniem i zabezpieczenicm nchn,

1.4,5, Jezdnia - cz¢$€ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

14.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowamiona do kierowania robotami i do
wyst¢powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Iniynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego do pelnienia obowigzkéw Inspektora Nadzoru, upowazniona
do kentroh jakosci i dokonania odbior robot oraz do wystgpowania w jego imienfn.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$é wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymti stronami, shzzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiarn dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w
rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzenin przez Inzyniera.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodno$€ - zgodnosC wykonywanych robot z dopuszczomymi tolerancjami, a jedli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi toleranciami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzajn
robot budowlanych.

1.4.17, Pas drogowy - wydzielony liniarni rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewbw. Pas drogowy moze rdwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze - czest korony drogi przezmaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczefistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, sluiaca jedmoczesnie do boczmego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

L4.21. Poleceniec Imzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzymiera, w formic pisemngj,
dotyczace sposobu wealizacji robot kub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Przeszkoda naturalma - clement $rodowiska nmaturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp,

1.4.23. Przeszkoda srfuczna - dzielo ludzkie. stanowiace wirudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad
droga, kolej, rurociag itp.

L4.25, Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcii terenem
naruszonym w czasie realizacji rob6t remontowych.

1.4.26. Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (pizedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé SST i polecenian Inzynicra,

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy kazdorazowo na poszczegdlne wezwania, o ktorych mowa w §2 pkt. 1 umowy bedzie przekazywal



Wykonawcy teren robot.

1.5.2. Zgodnosé robtt z SST

SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzynicra Wykomawcy stanowiy cz¢$€ umowy, a wymagania
wyszczegblnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacii.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw cbowiazuje kolejnos¢ ich wazmosci wymieniona
w,,Ogolnych warnnkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bleddéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z SST.

Dane okreslone w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ki6rych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okresionego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i clementéw budowli mmsza byé jednorodne i wykazywad

zgodnosé z olaeflonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nic moga przekraczaé dopuszczalnego przedzialu
tolerancji.

1.5.3. Zabezpieczenie teremu prac

Zabezpieczenie terenn prac (»pod rachem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania nichu publiczaego na terenie prowadzonych robdt, w sposob okresiony w
D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, a2 do zakoiiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do wgladu zatwierdzony i uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zaradzajacym mchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania prac. W zaleznoéci od potrzeb i postepu prac projekt organizacji ruchn powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania prac Wykonawca dostarczy, zainstalnje i bedzie obshrgiwal wszystlde tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla osirzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo
pojazdow i pieszvch.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznodci w dziedi i w nocy tych zapdr i znakéw, dia kiérych jest to nieodzowne
ze wzgledéw bezpicczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wrzadzenia zabezpieczajace boda akceptowane przez Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia terenn budowy nie podiega odrebnej zaphacie i przyjmuje sie, 2e jest wiaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zmac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
frodowiska naturalnego.
W okresie trwania robdt Wykonawca bedzie:
a) podejmowaé wszelkie wrasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen b ucigzliwosci dla osbb
lub wiasnoéci spolecznej i umych a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w
nastgpstme jego sposobu dziatania
Stosnjac si¢ do tych wymagan bedzie miat sz.czegolny wzglad na:
1) lokalizacje baz, magazynow, skladowisk i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpicczenis przed:
a) zame:zyszczemem zbiomikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksyczoymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢y mozliwofciq powstania pozare

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawm_ bgdzie utrzymywal sprawny sprzét przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne boda skladowane w sposéb zgodmy z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0sbb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezuliai realizacji robot
aibo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uyte pod warenkiem przestrzegania wymagah technologicznych wbudowania.

1.5.7. Ochrona wiasnodci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za uradzenia podziemne, takie jak mrociagi, kable,



linie napowietrzne, ogrodzenia, budynki, itp.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspélpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw,

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowad si¢ bedzie do ustawowych ogramiczein obciaZenia na os przy transporcie materialow i
wyposaZenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiladz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkéw i w sposéb ciqgly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inryniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przesirzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy.

W szczegdlnofci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykomywal pracy w  warunkach
niebezpieczaych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych edpowiednich wymagan sanitamych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatnadnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okres§lonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne).

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia wzywane do robat od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robodt (do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Inzynicra).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czase odbiore koricowego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposob, aby roboty byly w zadowalajacym stanie przez caly ¢zas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jjesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba wtrzymanie, to na polecenie Inkyniera powinien rozpoczad roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i imnych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest maé wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne | miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére 54 w jakikolwick sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie prezestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnoénie wykorzystania opatentowanych mzadmil lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac
Inzynicra 0 swoich dzialaniach, przedstawiajac kopic zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2, MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow
Nie dotyczy.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych
Nie dotyczy.

2.3. Inspekcja wytwomi materiatéw

Nie dotyczy.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Nie dotyczy.

2.5, Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowany material (drewno wycinki drzew) byly zabezpieczone przed
kradziers i zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé i wlasciwose i byly dostepne do kontroli przez InZyniera.
Miejsca czasowego skiadowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu robot w miejscach nzgodnionych z
Inzynicrem lub poza terenem robét w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6, Wariankowe stosowanic materialow
Nie dotvezy.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzem, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na



jakoé¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robdt
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnoéé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnic z zasadami okreslonymi w SST i
wskazaniach InZyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by< utrzymywany w dobrym stani¢ i
gotowosci do pracy, Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego nzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzem do uzytkowania. tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli SST przewiduja mozliwoid wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
InZynicra o swoim zamiarze wybor i uzyska jego akceptacje przed nzyciem sprzgtn. Wybrany sprzet, po akceptacyi
InZzyniera, nic moze by€ pbinicj zmicniany bez jego zgody.

Jakikolwick sprzet, maszyny, wradzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warnnkow umowy, zostany przez
Inzynicra zdyskwalifikowane i nic dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow tramsporin, kidre nie wplyna niekorzystnic na
jako$é wykonywanych robo6t i wiasciwoici przewozonych materialow.

Liczba smrodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodmie z zasadami okreslonymi w SST i
wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym nmowa.

Przy muchu na drogach publicznych pojazdy beda spclmac wyinagania dotyczace przepisébw nichu drogowego w
odniesicniu do dopuszczalnych obciazeh na osie i innych parametéw fechnicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace wamnkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé dopuszezone przez Inzyniera, ped warunkiem
przywricenia stam picrwotnego nzytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykomawcy.

Wykomawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terem budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnic z umowa o1az za jakosc zastosowanych materiaiow i
wykonywanych robot, za ich zgodnost z wymaganiami SST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera,
Wykonawca ponosi odpowiedzialnoic za dokladne wyznaczenie wysokoéci wszystkich elemeniow robot.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wyzpaczanin robot zostang, jesli wymagaé
tego bedzie Inzynicr, poprawione przez Wykonawce na wiasoy koszt.

Sprawdzenic wymaczenia wysokoSci przez Inzyniera nic zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
dokdadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akcepiacji lub odrzucenia materialdow i elementow robot beda oparte na wymaganiach
sfornudowanych w dokumeniach umowy i w SST, a takZze w normmach i wytyczaych. Przy podejmowaniu decyzji
InZynier uwzgledni wyniki badan materisibw 1 rob6t, rozrzaty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan nankowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdZnicj niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymariu przez
Wykonawce, pod groZba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoéci robédk

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zalozona jako$C robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robét. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac
personel, sprzgt i wszystkie uradzenia niezbedne do badan jakosci wykonanych robot.

6.2. Pobierani¢ probek
Nie dotyczy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norn.

W przypadku, gdy normy ni¢ obejmuja jakiegokolwick badania wymaganege w SS8T, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapicniem do pomiarow b badan, Wykonawca powiadomi Inspekiora nadzom ¢ rodzaj, miejscu i
terminie pomiaru lub badania.



6.4. Raporty z badan
Nie dotyczy.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzymier uprawniony jest do dokonywania kontroli i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tcgo pomoc z¢ strony Wykonawcy.

Inspektor nadzoru po uprzednicj weryfikacji systemu kontroli robit prowadzonego przez Wykonawce, bgdzie oceniac
zgodnosé robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

6.8. Dokumenty robét
(1) Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiaréw stanowi dokmment pozwalajacy na rozliczenie faktycznego posigpn kazdego z elememow robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza sic w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiardw,
{2) Dokumenty laboratoryine
Nie dotyczy.
(3) Pozostale dokumenty robdt
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymicnionych w punktach (1) - (2) nastgpujace dokumenty:
a) proickely przekazania terenu robot,
b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
¢) protokoly odbioru rob6t,
d) protokoly z ustalen.
e) korespondencje na budowic.
(4) Przechowywanie dokumentéw robot
Dekumenty robot bedg przechowywane na terenie robdt w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwick z dokumentéw robit spowaduie jego natychmiasiowe odiworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Wszelkie dokumenty robdt beda zawsze dostgpne dia Inzynicra i przedstawiance do welado na Zyczenic Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych 1obdt zgodnie z przedmiarem robdt i SST, w
Jjednostkach nstalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokomuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniv Inzynicra ¢ zakresie obmicrzanych robot i terminie
cbmiany, co najmnicj na 3 dni przed (ym terminein,

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w Slepym kosziorysie fub gdzie indziej w SST
ni¢ zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoiczenia wszystkich robot.

Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzynicra na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzomy z czestoscia wymagana do celu micsigeznej plammosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera,

7.2. Zasady okreélania iloéci robdt i materialéw

Diugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skeajuymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dhugosc
pomnozona przez sredni przekrbi.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te fub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac warne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadvenia pomiarowe beda przez Wykonawce ntrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot. :

7.4, Wagl i zasady wazenia

Nie dotyczy.

7.5. Czas przeprowadzenia cbmiam
Obmiary robot beda dokonywane przez Wykonawce w obecnodel lnzyniera kazdego dnia po zakoniczenin robdt. Jezeli



Wykonawca stwierdzi znaczaca rézmicg pomigdzy obmiarem podanym przez Zamawiajacego na zalaczniku Nr 1 do
SST D-01.02.01 wowczas drewno nalezy zabezpieczyé na miejscu wykonywanych prac i powiadomic¢ o powyZszym
Zamawiajacego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podiegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koncowemnu,

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakrvciu
Nie dotyczy.

8.3. Odbidr koncowy robot

8.3.1. Zasady odbioru koricowego robot

3y Wykonawca zglosi Zamawiajacemn gotowo$é do odbiors wykounanych prac, objetych danym wezwaniem, w
formie pisemne;.

b) Zamawiajacy wyznaczy termin i rozpocznie odbior w ciagu 14 dni od daty zawiadomienia go przez
Wykonawce 0 zakoiczenin prac. O termini¢ odbioru Zamawiajacy powiadomi Wykonawce.

¢} W dniu odbiorn Wykonawca przekaze Zamawiajacemu kompletny operat kolandacyjny, zawierajacy:
- Ksigge obmiaru,
- Protok ot przckazania terenu robot,
- Umowe wraz z zalacznikamt oraz zmianami w trakcie realizacjt robdt,
- Szczegotowe rozliczenie tloéci i kosztow wykonanych prac.
- Protoko6l zawierajacy szacunkowa ilosc drewna uzyskanego z wycinki,
- Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

dy Z czynnosci odbiorowych zostaje spisany protokol, ktory podpisuja obie strony.

¢) Termin usuni¢cia przez Wykonawce wad stwierdzonych przy odbiorze wynosi¢ bedzie 14 dni, chyba, ze w
trakcie odbioru strony postanowia inaczej. Koszty usuwania wad ponosi Wykonawca.

f) Wykonawca zobowiazany jest do zawiadomienia na pismie Zamawiajacego o usuni¢ciu wad oraz do zadania
wyznaczenia ponownego termin odbioru. W takim przypadku stosuje sie odpowiednio postanowienia ppkt.b).

8.3.2. Dokumenty do odbioru koficowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robot jest protokdt odbiorn kohcowego robot
sporzadzeny wg wzor ustalonego przez Zamawiajoego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowas niestepujace dokwmenty:
a) szczegblowe specyfikacie technicme (podstawowe z dokurentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zantienne),
b) rejestr obmiarow (oryginal),
c) wyniki pomiardéw kontrolnych zgodnych z SST,
W pezypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedy gotowe do odbioru
konicowego, komisja w porozwmieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uvzupelniajace bedy zestawione wg wzorn ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot nzupelniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawa platnosei jest cena jednostkowa skallnlowana przer Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednial wszystkie czynmosci, wymagania i badania skladajace si¢
na jej wykonante, okresione dia tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowaé:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosziami,

- warto$¢ pracy sprzefu wraz z tlowarzyszacymi kosztami.

- koszty podrednie, zysk kallalacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z jarowizujacymi przepisami,

- ubezpieczenia od OC z tytulu prowadzonej dzialalnosci.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatkn VAT,



9.2. Warunki winowy i wymagania ogdine D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w SST D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nic wyszczegdlmione w kosztorysie,

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania ewentualnych objazdéw/przejazdéw (o ile wystapi potrzeba ich wykonania w trakcie reatizacji
robdt) i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanic oraz uzgodnione z Iniynicrem i odpowicdnimi instytucjami projektu organizacji michu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inrynier i wprowadzaniem dalszych zmian i vzgodnien
wynikajacych z postepu robdt,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie z wymagariami bezpieczenstwa mchu,

¢) opfaty/dzierzawy terenn,

d) przygoiowartie teremy

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, barier, oznakowan,

Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacii mchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i nsuniccie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
i swiatel,

b) utrzymanie plyanosci ruchn publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania.

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwoinego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

(1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bidowlane (Dz. U. Z 2010 r. Nr 243, poz. 1623 z pom_ zm.).

{2) Rozporzadzenic Ministra Infrastrukitury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawic dziennika budowy, montazn i
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz, 953).

(3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tj. Dz. U. z 2007 r. Nr 19, poz 115 z pdZn. zm.).
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1. WSTEP

1.1 Przedmioct ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaci technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych z wycinka drzew usytuowanych w pasie drogowym drog powiatowych administrowanych przez
Powiatowy Zarzad Drbg w Czhichowie.

Lokalizacja drzew przewidzianych do usunigcia, $rednica (pier$nica) i gatunck drzewa okreSlona zostala w Zalgezniku
ar 1 do Specyfikacji warunkéw zbycia drewna opalowego w zamian za mechaniczma wycinke drzew rosnacych w
pasach drogowych objctym zakresem realizacji inwestycji drogowej pn. : ,.Przebudowa ul. Dlugiej w celu utworzenia
malej obwodnicy Debrzna zatytwlowanym ,,Wykaz drzew przewidzianych do wycinki”.

1.2. Zakres stosowaniz ST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usuni¢ciem drzew
wykonywanych w ramach robét przygotowawczyvch.

1.4, Okreélenia podstawowe
Stosowane okreélenia podstawowe 53 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definiciami
podanymi w ST D-00,00.00 . Wymagania ogbine” pkt 1 4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepiija.

3. SPRZET

3.1. Ogodine wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST D-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew

Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem drzew naleZy stosowac:

- pity mechaniczne.

- wysiggniki,

- koparki lub ciagniki ze specjalnyin osprzetem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2, Transport pni
Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robdt podano w ST D-00,00.060 , Wymagania ogolne™ pkt 5,

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew
Roboty zwigzane z usihigciem drzew obejmuja;
1. Scinka drzew z utrudnicniami tj. w sasiedztwie napowietrznych linii energetycznych, telekomunikacyjnych,
ogrodzen i obicktéw budowlanych:
a) Obcigcie pilg spalinowyq (pilarka) galezi, konardw i czgéci grubizay przy wryciu lin za pomoca drabin lub



podnosnika samochodowego.

b) Ustalenie kierunku upadku drzewa — w przypadka watpliwosci co do zalozonego kicrunku upadku nalezy
stosowa¢ liny stalowe odciagowe o dugosci przekraczajacej 2,5 krotna wysokos¢ drzewa doczepione do
ciagnika (spycharid lub ladowarki).

¢) Scigcie pila mechaniczna pnia na wysokosS¢ pobocza.

d) Odcigcie grubizny zakwalifikowanej jako drewno uzytkowe.

e) Oczyszczenie terenu robdt polegajace na zebraniu galezi i trocin z pasa drogowego i przyleglego do drogi
terenu.

2. Scinka drzew bez utrudniei;

a) Odkopanie korzeni i czgéci pnia do glebokosci 20 cm ponizej poziomnu uregulowanego pobocza drogi ze
Zlozeniem urobku obok na poboczu drogi.

b) Ustalenic kierunku wpadkn drzewa — w przypadku watpliwosci co do zalozonego kierunku upadkn nalezy
stosowaé liny stalowe odciagowe o dhugoséci przckraczajace) 2,5 krotna wysokos¢ drzewa doczepione do
ciggnika (spycharki lub tadowarki).

c) Scigcie pila mechaniczna pnia wysoko$¢ pobocza.

d) Obciecie konardw.

e} Odcigcie grubizny zakwalifikowanej jako drewno uzvtkowe.

Wykonanie czynnoéci wyszcezegdlnionych w pkt. 1. ¢)
3. Zgoda na prace zwiazane z usunieciern drzew i krzakéw powinna by¢ uzyskana przez zamawiajacego.
Wycinke dizew o wlasciwosciach materiatu nzytkowego nalezy wykonywat w {zw. Sezonie rgbnym, ustalonym przez
4. Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robst w taki sposob, aby drewno przedstawiajace wario$¢ jako material
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wlasciwosci w czasie robot.
5. Roélinnoét istniejaca w pasie robdt drogowych, nie przeznmaczona do unsuni¢cia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli rodlinnodé, kidra ma by¢ zachowana, zostanie uszkedzona lub zniszezona
przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odiworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie
wladze.
Miode drzewa i inne roéliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny byé wykopane z duza ostroznoscia, w
spostb kidey nic spowoduje trwatych uszkodzen, a nast¢pnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
6. Obowiazkiem Wykonawcy jest prowadzié roboty w taki sposéb, by zabezpieczyé linie napowietrzne, uzbrojenie
podziemne, zasiewy, ogrodzenia i obickty budowlane przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.
Wszelkie koszty z tytutu likwidacji szkdd lub zniszczert urbrojenia podziemnego, linii napowietrznych, zasiewdw,
ogrodzen i obicktéw budowlanych powstalych w trakcie prowadzenia robot ponicsic Wykonawca i nie podlegaja one
dodatkowej zaplacic przez Zamawiajgcego.
7. Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ wycinke drzew w taki sposdb by ogramiczy¢ utrudnienia w muchu do
niezb¢dnego minimmm oraz by nie wyrzadzié szkody nczestnikom ruchu drogowego.
Wszelkie koszty z tytwlu likwidacji szkod wyrzadzonych uczesinikom michu drogowego jak i Zamawiajacemu poniesie
Wykonawca i nie podlegaja one dodatkowej zaplacie przez Zamawiajacego.

5.3. Zniszczenie pozostalosci po usunigtej roslinnosci

Sposéb zniszczenia pozostaloSci po usuniglej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Dopuszcza si¢ przerobienie galezi na korg drzewna za pomocy specialistyczaego sprzete, sposdb wykonania powinien
odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. nieuzyteczne pozostalosci po przerébce powinny byé usunigte przez
Wykonawce z tereru budowy.

Nie dopuszcza si¢ spalania pozostalosci po wycince drzew w obrebie pasa drogowego tub w jego sasiedztwic w sposéb
powodujacy zadymienie drogi.

Dopuszcza si¢ spalania pozosiatodci po wycince drzew na tymczasowych skiadowiskach zlokalizowanych poza pasem
drogowym przygotowanych staraniem i na koszt Wykonawcy zaakceptowanych przez Inzyniera — w takim przypadku
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby odbylo sic ono z zachowaniem wszystkich wymogdéw bezpieczenstwa i
odpowiednich przepisdw:

Zaleca si¢ stosowanic technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem malej ilogci dymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dolach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakodiczeniu spalania
ogich powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sig czesci.

Pozostaloéci po spalenim powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terem tymcezasowych skadowisk,

Dopuszcza si¢ zakopywanie pozostalosci po spaleniu w migjscn kh spalania — w takim przypadku do obowigzkow
Wykonawcy nalezy dokonanie wszelkich wzgodniedn z wlascicielem meruchomosci ma kidrej zlokalizowano
tymczasowe skladowisko.

Pozostalosci w dolach powinny by¢ ukiadane w warstwach.

Kazdawarstwapowumabyéplzykrylawamwa gruntu. Ostannawarstwapomnnabyé przykryta warstwa grubosci co
najmnicj 30 cm i powinna by¢ wykonana z ziemi urodzajnej, odpownedmo wyrownana i Zageszczona.

Pozostalogci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod innymi obszarami, na ktorych
odbywa si¢ przeplyw wéd powierzchniowych.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pki 6.

6.2. Kontrola robdt przy usuwaniu drzew i krzakow
Sprawdzenie jakoéci robot polega na wizualnej ocenie komplemosci usunigcia roslinnosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiarn robdt podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest:
- dla drzew - sztuka,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbiom robot podane w ST D-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt 8,

9. PODSTAWA PLATNOSC]

9.1, Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platmosei podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe)

Platnosé nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuije:

- oznakowanie migjsca robot.

- obkopanie pnia,

- wyciecie drzew

- Obcigcie pni,

- obciecie konarow i gmbizny zakwalifikowanej jake drewno nzytkowe

- usuniecie pozostalosci po wycince drzew z pasa drogowego i przyleglych nieruchomosci wraz z ich utylizacja,
- spalenie drobnych galezi na micjscn (przy zachowaniu bezpieczenstwa mchu drogowego) lub na skladowisku
wybranym przez Wykonawce zlokalizowanym w odleglosci nie wigkszej niz 5 kan od miejsca wycinki drzew,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



