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1. WSTEP
1.1. Przedmiot opracowania
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specytikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét wyburzeniowych, demontazowych i rozbiorkowych, prowadzonych w ramach projektu:
.Rozbiorka budynku mieszkalnego dwukondygnacyjnego metoda mechanicznego wyburzenia budynku z
odwozem powstalego gruzu ™.
1.2. Zakres stosowania opracowania
Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych opracowaniem
Roboty, ktérych dotyczy specytikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbidrek i demontazow wystgpujacych w obiekcie.
W zakres tych robdt wehodzy roboty:
- demontaz pokry¢ papowych i z dachéwki cementowe)
— demontaz odeskowania pod pokrycie papowe
— demontaz konstrukeji drewniane) wigzby dachowe;j
— demontaz stropow drewnianych z podtogami drewnianymi, pokrytymi plyta pazdziezowa,
$lepym pulapem i podbitka z desek z tynkiem wapienno cementowym na trzcinie
— demontaz $cian muru pruskiego pierwszego pigtra.
— demontaz $cian wewnetrznyvch z cegly pelnej palonej na zaprawie cementowo-wapiennej
— demontaz $cian zewnetrznych z cegly pelnej palonej na zaprawie cementowo-wapiennej
— demontaz stolarki drzwiowej wewnetrznej i zewngtrzngj
— demontaz stolarki okiennej
— demontaz wiatrotapow i budynkoéw gospodarczych
— demontaz klatki schodowej drewnianej
— demontaz piecéw kallowych
— demontaz podlog drewnianych na legarach
— demontaz kominéw
— demontaz instalacji wodno-kanalizacyjne)
— zcbranie | wywiezienie gruzu ponizej 12em od poziomu terenu istniejacego na posesji

1.4. Okre§lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Wykonaweca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot. ich zgodno$é z dokumentacija
projektowa. SST i poleceniami Zamawiajacego. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych
dokumentow wymaga akceplacji Zamawiajacego. Roboty rozbidrkowe nalezy prowadzié¢ metoda
mechanicznego wyburzenia budynku do calkowitego wyburzenia. a nastepnie przystapi¢ do wywozu gruzu
w miejsce wskazane przez Zamawiajacego to jest na odleglosé 3km

2. MATERIALY

Materialy z rozbiorki

- gruz ceglany,

- gruz betonowy,

- gruz ceramiczny,

- elementy metalowe (ztom stalowy).

- ¢lementy drewniane 1 drewnopochodne,



3. SPRZET
Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet. Wykonawca zobowigzujc si¢ do zapewnienia
kompletnego zestawu narzedzi i sprzetu niezbednego do prawidlowego i terminowego wykonania prac.

4. TRANSPORT

Wykonawea zobowiazuje si¢ do zapewnienia srodkow transportu niezbgdnych do prawidlowego i
terminowego wykonywania prac. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawcee powinny by¢
sprawne technicznice i spetnia¢ wymagania techniczne ruchu drogowym. Przewozony tadunck zabezpieczy¢
przed spadaniem i przesuwanien.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe

Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych wykonawca winien zapozna¢ sie 7 dokonanymi
uzgodnieniami dotyczacymi inlrastruktury technicznej przyiaczy budynku. oraz oméwié¢ sposob
zabezpicczenia terenow przyleglych | a w szczegdlnosei z zarzadea drogi wojewodzkiej i gminnej. Przy
burzeniu scian zewnetrznych graniczacych z pasem drogowym zorganizowaé ruch wahadlowy. Prace
wyburzeniowe nalezy tak zorganizowac aby zachowa¢ cigglosé robot do czasu calkowitego wyburzenia.
Po catkowitym wyburzeniu mozna przystapi¢ do wywozu gruzu.

Teren prowadzenia robot rozbiorkowych 1 demontazowych nalezy oznakowadé i zabezpieczy¢ przed
dostepem osob postronnych. Przy prowadzeniu robdt nalezy bezwzglednie przestrzegad przepisow bhp.
Przed rozpoczeciem robot rozbidérkowych i demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem lub
przed zniszczeniem wszystkie clementy budowlane 1 wyposazenie nie podlegajace rozbidree t). Przytacze
wodociggowe, kanalizacyjne, chodniki.

Prace rozbiorkowe wykonywa¢ recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zgodnie z programem
technicznym wykonania robét.

Po wykonaniu robdt rozbidrkowych 1 wywiezienie gruzu ponizej 12¢m od poziomu terenu posesji teren
splantowa¢ i oczyscié z resztck materiatow .

W zakresic robdt uwzglednic¢ calo$é procesow technologicznych, przy zatozeniu wilasciwej

organizacji i technologii robét warunkujacych maksymalne bezpieczenistwo pracy oraz przy
uwzglednieniu wykonania wszystkich czynnoscei i nakladow niezbgdnych do wykonania robot
rozbiorkowych i wyburzeniowych.

Naklady robocizny i pracy sprz¢tu obejmuja czynnosci podstawowe podane w wyszczegdlnieniu robot i
przedmiarze, jak réwniez nasi¢pujace czynnosci pomocnicze:

- przygolowanie stanowiska roboczego,

- wewnelrzny transport poziomy na potrzebne odleglosei w poziomie narzedzi i wszelkiego drobnego
sprzetu pomocniczego,

- segregowanie, sortowanie i ukladanie materialow i urzadzen uzyskanych z rozbiorki elementéw
budynku oraz materialow rusztowaniowych, pomostow, stemplowan itp. w obrebic strefy obicktu
rozbierancgo,

- obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

- utrzymanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych dla pojazdéw samochodowych w celu

- wywiczicnia ze strefy przy obicktowej gruzu i materialdow uzyskanych z rozbidrki, rusztowan,
stemplowan itp.,

- utrzymanic w porzadku stanowiska roboczego,

- wykonanie czynnosei zwiazanych z likwidacjg stanowiska roboczego,

- wykonanic niezbednych zabezpieczen BHP na stanowisku roboczym oraz wokol bezposrednie)

strefy przy obiektowej. uprzatnigcie strefy rozbiorki.

Prowadzenie robot

Roboty rozbidrkowe dla zachowania bezpieczenstwa nalezy wykonywaé sposobem recznych i
mechanicznym przy dobraniu odpowiedniego sprzetu.

Kwalifikowanie materiatu do odzyzku pozostawia si¢ do dyspozycji wykonawcey robot.

Przy prowadzonych robotach wyburzeniowych nie wystepujy materialy niebezpicezne dla Srodowiska
wymagajace utylizacji.

Elementy i materialy pochodzgce z rozbidrki (odpady) powinny by¢ usuni¢te z tercnu budowy w



terminie 1 w sposéb niekolidujacy z wykonywaniem innych robot oraz nie powinny stwarza¢ utrudnienia w
ruch drogowym.

Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego nagromadzenia si¢ materialdw rozbidrkowych i odpadéw
rozbidrkowych wokol budvnku.

Podczas prowadzenia robét, przy ktoérych istnieje mozliwosé spadania réznych przedmiotéw
(demontaz konstrukeji zadaszenia). nalezy je wygrodzi¢ i zabezpieczy¢ daszkami. Daszki ochronne
powinny by¢ umieszczone na wysokosci min. 2.4 m od terenu i mieé spadek 45 stopni w kierunku
zrédla zagrozenia. Zakazane jest uzywanie daszkow jako rusztowan. Miejsca niebezpieczne nalezy
oznakowa¢ znakami ostrzegawczymi lub zakazu.

Roboty prowadzié zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U.

Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.
Roboty nalezy przeprowadza¢ tylko i wylacznie pod nadzorem 0séb uprawnionych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dla robdt rozbidrkowych podano w punktach Specyfikacji. Kontrola

jakosci wykonania robdt odbywa sie na biezaco po zakonczeniu kazdego etapu robét rozbidrkowych i
demontazowych, polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektows i
wytycznymi zawartymi w niniejszej specyfikacji oraz poleceniami Inspektora Nadzoru/Inzyniera.
W interesie Wykonawcy jest prowadzenie biezacej kontroli wykonywanych robdt po ukoficzeniu
kazdego etapu robot. Ma to na celu prawidlowe wykonanie zleconych prac w ustalonym w umowie
terminie. Zaniedbanie tego obowigzku prowadzi¢ moze do nawarstwiania sie kolejnych bledow, co w
konsekwencji skutkowac bedzie zla jakoscig prac, koniecznoscig dokonania poprawek i
ewentualnoscig zastosowania kar umownych przez zleceniodawce.

Kontrola jakosci wykonanych robdt rozbidrkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych,

- sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbidrki. w tym prawidlowosci zabezpieczen obiektu
oraz terenu do niego przylegajacego. oraz zabezpieczen rozbieranych elementdéw obicktu
budowlancgo,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpaddw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanvch robdt z niniejsza specytikacja i ustaleniami z
Zamawiajacym.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Wszystkie roboty. ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5
specytikacji powinny byé ponownic wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé¢ wade za nie majacy zasadniczego wplyvwu
na cechy eksploatacyjne 1 ustali zakres 1 wielko$é potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sg:

Rozbidrki obiektow kubaturowych — [ms]

Rozbidrki obiektow inzynierskich — [1 szt.]

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Ogolnej.

Przy wykonywaniu robét obj¢tych niniejsza specyfikacjg nalezy stosowac:

- odbiory robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, polegajace na koncowej ocenie ilosci i

Jakosci wykonanych robot. ktére w dalszym procesie realizacji obiektu ulegaja zakryciu lub
zanikaja:

- adbiory czgs$ciowe polegajace na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot, ustalonych

w szezegdlowyceh warunkach umowy, w ktérveh okresla sie réwniez terminy odbiorow
czgséciowych:

-odbiory ostateczne polegajace na ocenie ilosci i jakosci calosci wykonanych robdt oraz

ustalenia koficowego wynagrodzenia za ich wykonanie. Przedmiotem odbioru koficowego

moze by¢ tylko calkowicie zrealizowana umowa.

Czynnosci odbiorowych dokonuje komisja powolana przez zamawiajacego. Z przeprowadzonych
czynnosci odbiorowych sporzadza sie protokoly. Protokdl odbioru koiicowego podpisywany jest przez
zamawiajacego dopiero po usuni¢ciu przez wyvkonawce wad ewentualnie stwierdzonych w trakcie
odbioru robdt.



Roboty uznaje si¢ za wykon'mc. zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspgktoxa
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowanicem tolerancji wg pkt daly wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

‘arunki platnosci beda okreslone w umowie jako cena ryczaltowa.
Cena rycraltowa obejmuje:
- roboty przygolowawcze 1 pomiary.
~rozkucie i demontaz elementow podlegajacych rozbidree,
- montaz i demontaz rusztowan (w miar¢ potrzeb),
- transport poziomy i pionowy materialow z rozebranych elementow.,
- ukladanie i segregowanie materialéw na placu budowy,
- wykonanic niezbednych pomiarow i sprawdzen,
- utrzymanie czystosci 1 porzadku stanowisk roboczych.
- oznakowanie miejsca Robot 1 jego utrzymanie,
- zaladunek i wywdz materialow na wysypisko,
- koszty zwiagzane z zapewnieniem bezpieczenstwa i higieny pracy na budowie.

10. AKTY PRAWNE I NORMY ORAZ PRZEPISY ZWIAZNE

Opracowania podane w Specytikacji Ogolne)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002 r. w sprawie minimalnych
wymagaii dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresic uzytkowania maszyn przez
pracownikéw podczas pracy (Dz. U. Nr 191, poz. 1596 z pdZniejszymi zmianami).

Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r. (teks jednolity: Dz.U. z 2007, Nr 39. poz. 251 z
pdzniejszymi zmianami).
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