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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacii technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z budowa oswietlenia drogowego
drogi gminnej nr 233049G i 233050G m. Uniechéw gm. Debrzno.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot

Zakres robot budowlanych zawiera pkt . nr 5.2.

1 4. Zabezpieczenie interesOw 0sdb trzecich

Prace na gruntach osob trzecich nalezy wykonywa¢ zgodnie z technologia robot
kablowych, przy minimalnych stratach i zgodnie z decyzjami wydanymi
przez ich wiascicieli.

Bezwzglednie stosowac sig do zapisoéw opinii ZUDP.

1.5. Ochrona srodowiska

Wszelkie prace w obrysie koron drzew musza by¢ wykonywane rgcznie
z zachowaniem maksymalnej liczby korzeni. W celu niedopuszczenia
do przesuszenia systemu korzeniowego wykopy przy drzewach zasypywac
w jak najkrotszym czasie. Zabrania si¢ manewrowania sprzetem cigzkim
pod koronami drzew. W przypadku prowadzenia robot w okresie wegetacyjnym
drzewa po zasypaniu wykopow nalezy obficie podlaé. Roboty ziemne w poblizu
drzew moga by¢ prowadzone wylacznie w sposéb nie szkodzacy drzewom
i krzewom. Wszelkie prace w obrysie koron musza by¢ wykonywane r¢eznie
z zachowaniem maksymalnej liczby korzeni.

Nalezy zachowa¢ naturalny uktad warstw glebowych. Po zakonczeniu prac
ziemnych teren przywroci¢ do stanu poprzedniego.

| .6. Warunki bezpieczenstwa pracy

Prace sprzetem mechanicznym moga wykonywac uprawnione osoby. Sprzet
powinien posiada¢ wymagane badania techniczne.



Po wybudowaniu os$wietlenie drogowe zostanie podlaczone do sieci
elektroenergetycznej przez zespét pogotowia energetycznego RE Cziuchow.

1.7. Organizacia ruchu

Sposob organizacji ruchu nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

1.8. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne
z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach 1 przepisach.

2. MATERIALY

Zestawienie materialow przewidzianych do zabudowy ujeto w ponizsze;j tabeli:

Zestawienie materialow
Oswietlenie drogowe — Uniechow
Lp|Nazwa Jm [Ilos¢
1 |Bednarka FeZn 30x4 m |4,16
2 |Folia kalandrowana z PCW 0,4-0.6mm m2(246.,54
3 |Fundament prefabrykowany z zywic poliestrowych [szt |1
4 |Grot stalowy szt |3
5 |Kabel YAKY 4x25mm?2 m [710.32
6 |Opaski kablowe OKi szt [84.38
7 |Oprawy JET1 CL2 70W z lampa SON-Tplus 70W  |kpl|8
8 [Piasek m3(64,528
9 [Przewdd Przewod YDY 2x2,5mm?2 m (83,2
10 |[Rury AROT DVK75 m |21.84
11 |Rury AROT SRS75 m (34,32
12 |Stupki oznaczeniowe SO szt |2.051
13 [Stupy stalowe ocynkowane MABO-08 szt |8
14 [Szafa sterownicza SO-111 szt |1
15 |Uziom stalowy miedziowany di. 1,5m szt |24
16 |wysiegnik stupowy WEM 1m/1/3st szt |8
17 |Zlacza IZK komplet szt |8
18 |Zlaczka pretow szt |21
19 |Zwir 20-80mm m3(0,704




Odbidr materiatow na budowie:

- materialy powinny odpowiada¢ co do jakosci wymogom wyrobow
dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie, musza posiadac
oznakowanie CE;

- dostarczone na miejsce budowy materialy sprawdzi i zaakceptuje
do wbudowania Inspektor nadzoru;

- materialy, ktore nie uzyskaja akceptacji inspektora nadzoru, powinny
by¢ usuniete z budowy

Skladowanie materiatow:

- Skladowanie materialéw na budowie powinno odbywac si¢ zgodnie
z zaleceniami producentéw, w warunkach zapobiegajacych ich zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosei technicznych, nalezy
je zabezpieczy¢ przed kradzieza .

3. SPRZET

Do realizacji rob6t przewiduje sie uzycie sprzgtu zamieszczonego W ponizsze;]
tabeli:

Zestawienie sprzetu

Oswietlenie drogowe - Uniechow

Lp(Nazwa Jm |llos¢

1 |Ciagnik kotowy 55-63kW (75-85KM) m-g(3,0035
2 [Miot udarowy elektryczny m-g|4.65

. |Podnos$nik montazowy samochodowy

° |hydrauliczny ’ ‘ mig 8,16
|4 [Przyczepa dluzycowa do 4.5t m-g(3.2
H Przyczepa do przewozenia kabli do 4t m-g|3.005
56 Samochod dostawezy do 0,9t m-g|(6,332
17 [Samochéd samowytadowczy 5t m-g|9,168
8 |Samochdd skrzyniowy 5t m-g(9,613
9 |Spawarka transformatorowa do 500A m-g|0,217
10 |Urzadzenie do przeciskow "KRET" m-g|10.488
11 |Urzadzenie do przewiertow sterowanych m-g|4.56
12 |Zuraw samochodowy 4t m-g|12,765




4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania srodkow transportu, jakie
nie wptyng negatywnie na stan i jako$¢ transportowanych materialow.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania
oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa.
Rodzaje urzadzen, osprzetu i materialdw pomocniczych, zastosowanych
do budowy powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej.
Zastosowanie innych rodzajéow urzadzen i osprzetu niz wymienione
w projekcie jest dopuszcezalne pod warunkiem
- wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych
z Inwestorem, Wlascicielem sieci i Projektantem.

5.2. Zakres robot

Zakres robot zawiera ponizsza tabela:

Zakres robot

Oswietlenie drogowe — Uniechow

Po |Element

; Opis robot Jm [los¢
z |robét

| Zasilanie szafki oSwietleniowej

Montaz fundamentéw z zywic poliestrowych pod
1 rozdzielnice w gruncie kat.ITl, objetos¢ fundamentu w szt 1
wykopie do 0,25m3

Montaz szaf sterowniczych sygnalizacji ulicznej lub
o$wietlenia zewn. o cigzarze do 100kg na gotowym szt l
fundamencie

(5]

Reczne kopanie rowow kablowych o glebokosci do 0.8m m 1
i szerokosci dna do 0.4m w gruncie kat. II]

(¥S]

Reczne ukladanie w rowach kablowych kabli

2 i m 1
wielozylowych o masie do 1kg/m

Uktadanie w rurach, pustakach lub w kanalach kabli
wielozylowych o masie do 1kg/m

wn

Nasypanie warstwy piasku gr.10cm na dno rowu
kablowego o szer. do 0,4m

]

m

Reczne zasypywanie rowow kablowych o glgbokosei do

0,6m i szerokosci dna do 0.4m w gruncie kat. I " 1




Obrabka na sucho kabli energetycznych do 1kV 4-
zylowych aluminiowych o przekroju do S0mm?2

szt

(]

9

Ukladanie bednarki do 120mm2 w rowach kablowych

m

10

Badanie linii kablowej NN 4-zylowej

odc

11

Badania i pomiary instalacji uziemiajacej ochronnej - za |
pomiar

pomiar

=,

I

Linia oswietleniowa

Reczne kopanie rowow kablowych o glebokosei do 0.8m
i szerokosci dna do 0.4m w gruncie kat. I1I

Ln
O
tad

Nasypanie warstwy piasku gr.10cm na dno rowu
kablowego o szer. do 0.4m

m

1.144

Reczne ukladanie w rowach kablowych kabli
wielozylowych o masie do 1kg/m

m

586

il
Ln

Uktadanie w wykopie rur ochronnych z PCW o sr.75mm

m

21

Mechaniczne przepychanie pod drogami i nasypami rur
stalowych o $rednicy do $r.100mm - za pierwszg rurg -
rura SRS75

m

Mechaniczne przepychanie pod drogami i nasypami rur
stalowych o $rednicy do $r.100mm - za pierwsza rurg -
analogia przewiert sterowany

10

18

Ukladanie w rurach, pustakach lub w kanalach kabli
wielozylowych o masie do 1kg/m - kabel YAKY
4x25mm?2

m

92

19

Reczne zasypywanie rowéw kablowych o gigbokosci do
0.8m i szerokosci dna do 0.4m w gruncie kat. I1I

Reczne zasypywanie rowow kablowych o glebokosci do
0.6m i szerokosci dna do 0.4m w gruncie kat. III

m

572

Obrébka na sucho kabli energetycznych do 1kV 4-
zylowych aluminiowych o przekroju do 50mm?2

szt

16

Wykopy reczne wraz z zasypaniem dla stupow
elektroenergetycznych linii napowietrznych NN - wykopy
o glebokosei do 1,5m w gruncie kat. I1I

n3

—

8.8

)
(]

Mechaniczne stawianie stupow oswietleniowych o masie
do 300kg w gruncie kat.I-III - stup MABO-08

]
b

Montaz wysiggnikow rurowych o cigzarze do 15kg na
shupie - WEM 1/1/5st

o)
h

Montaz opraw sodowych z 1 lampa na zamontowanym
wysiegniku - oprawa JET1 CL2 70W z lampg SON-T+
70W

szl

Weiaganie przewodow w stup lub rury oslonowe z
udzialem podno$nika samochodowego - przewéd YDY
2x2,5mm?2

m_lprzew

80

Montaz zlaczy [ZK

kpl




)8 Montaz uzioméw ze stali profilowanej miedziowanych - - 3

I metoda udarowa w gruncie kat.IIl, dlugosé¢ uziomu 4,5m | o
Montaz uziomow ze stali profilowanej miedziowanych -

29 metoda udarowa w gruncie kat.IIl. kazde nastgpne 1.5m. |szt 15
ponad 4,5m

30 Badanie linii kablowej NN 4-zylowej ode 8

. Badania i pomiary instalacji uziemiajacej ochronnej - za 1 :

3] ' . = pomiar |3 f
pomiar :

32 Badanie skutecznosci zerowania - za 1 pomiar pomiar ]

33 Doplata za nastgpne badanie skutecznosci zerowania pomiar |7 J

34 Obstuga geodezyjna budowy kpl 1

5.3. Prowadzenie robot

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
prowadzenia robot.

5.4. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i pemmego
uporzadkowania terenu wokot budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu
podlega zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa.

Staly nadzor nad jakoscia wykonanych robdt oraz zastosowanych materiatow
pelni Wykonaweca i Inspektor nadzoru.

Po zakonczeniu robot nalezy sporzadzi¢ dokumentacje powykonawcza
z naniesionymi ewentualnymi zmianami.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkami obmiarowymi sa jednostki podane w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT.

Przewiduje si¢ dwa rodzaje odbiorow robot:
odbior robot zanikowych;
odbidr koncowy



8.1. Odbidr robot zanikowych

Odbiorowi podlegaja roboty zanikowe kablowe — przeprowadzane przed
zasypaniem kabli.

8.2. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosé¢ do odbioru koncowego
Wykonawca powinien pisemnie zglosi¢ Zamawiajacemu.

Odbior koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia w formie oswiadczenia o zakonczeniu robot
i przyjeciu dokumentéw odbiorowych zlozonego przez Inspektora nadzoru.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru 1 Wykonawey.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych ponizszych dokumentow:

dokumentacja powykonawcza;

wyniki pomiarow;

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych 1 uzupelniajacych wyznaczy
komisja.

9.ROZLICZENIE ROBOT.,

Rozliczenie robot nastapi po zakonczeniu prac potwierdzonym pozytywnym
wynikiem odbioru koncowego zgodnie z zasadami ustalonymi w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Projekt umowy;

Dokumentacja projektowa ;

- Warunki techniczne przytaczenia do sieci elektroenergetycznej;

- N SEP-E-004 Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa



