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WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TPSss wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgdanych budow oswietlenia ulicznego w Debrznie
osiedla pomidzy ul. Przechodnj Mokotowslk i Wojska Polskiego, miasto Debrzno dziatki
nr 389, 1047/18, 396/18, 398, 1047/17, 1047/19/130&74, 396/16, 396/10, 396/6, 396/7

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SSBst j dokumentem przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot wignionych w pkt. 1.1.
Projektant sporglzapcy dokumentagj projektowy i odpowiednie szczegotowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych zenovprowadzéa do niniejszej
standardowe] specyfikacji zmiany, uzupetnienia lulcislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania i robot, uwdgiagce wymagania Zamawigego oraz
konkretne warunki realizacji zadania i robot, kt&geniezlzdne do okréania ich standardu
i jakosci.

Odsgpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robot i konstrukejigbrzdnych o niewielkim znaczeniu,
dla ktérych istnieje pewrio, ze podstawowe wymaganigda spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawiesdoadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki bietosy
i monterskiej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikamljiejmu wymagania ogolne, wspolne dla
robot instalacyjnych obfych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (3ST
— CPV 45316110-9 — Instalowanie giizen oswietlenia drogowego
— CPV 45231400-9 — Roboty budowlane w zakresie Wydimii energetycznych
1.4 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za ich zgodito
z dokumentag projektows, normatywami elektrycznymi, SST i poleceniami lekjora
nadzoru.
1.3.1. Dokumentacja projektowa

Przekazana Wykonawcy dokumentacja projektopasiada opis, €#¢ graficzr,
obliczenia.



1.3.2. Zgodnoéé robot z dokumentacy projektowsg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkae&umenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stangwiahczniki do umowy, a wymagania wyszczegdélnione
w chatby jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

Wielkaci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST siwazane za warkei
docelowe, od ktorych dopuszczalrmeosichylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow instalacji maslzy¢ jednorodne i wykazywa zgodnadé
z okr&lonymi wymaganiami i certyfikatami.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lubkamane roboty nie dola zgodne
z dokumentagj projektowg lub SST i ma wplyw na niezadowalaga jakas¢ elementu
instalacji, to takie materiaty zostazasgpione innymi, a elementy instalacji zdemontowane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.3.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowdek zné& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykkaeniowych Wykonawcachizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniecsio przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazldie unik&
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrgi spotecznej, a wynikagych ze skzenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w gastwie jego sposobu dziatania.

1.3.4 Podstawa prawna w zakresie ochrony zieleni

Procedury stanowte o zabezpieczaniu drzew na placach budowy orgwawidtowym
wykonywaniu prac ziemnych olélene zostaty w obowujacych przepisach prawa.

ZarOwno przepisy ustawy o ochronie przyrody /Dz2004 Nr 92 poz. 880 z pdiejszymi
zmianami/ Art. 82 wust. 1 w brzmieniu’Prace ziemne oraz inne prace zwane

z wykorzystaniem stz mechanicznego lub wdze: technicznych, prowadzone w ebie
bryty korzeniowej drzew lub krzewdw na terenachemielub zadrzewieniach powinny by
wykonywane w sposOb najmniej szk@gzdrzewom lub krzewom.jak i przepisy ustawy
prawo budowlane (rozdz. 3, art. 22) oltagy, ze obowgzek wiaciwego zabezpieczenia
elementéw srodowiska przyrodniczego, w tym réwaidstniegcych drzew i krzewow,
spoczywa na wykonawcy robot, ktéry przejmuje od dstera plac budowy na okres
wykonywanych prac budowlanych. Inwestor zobgmany jest do dopilnowania, aby
wykonawca robdt zabezpieczyt drzewa i krzewy w épogwarantujcy ich skuteczap
ochrorg przed uszkodzeniami. Niedopetnienie obgmku wiaciwego zabezpieczenia drzew
oraz krzewdw na terenie inwestycji i spowodowarsekedzenia lub catkowitego zniszczenia
drzew i krzewdw, nate wykonawe¢ prac na kar pienizna naliczam na podstawie
przepisOw ustawy o ochronie przyrody /art. 88 @istust. 3 oraz art. 89 ust 1 Ustawy z dnia
16 kwietnia 2004 o ochronie przyrody /.



1.3.5 Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca ¢zie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie
utrzymywa sprawny Sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na
terenie budowy.

1.3.4.  Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgomstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
budowy. Wykonawca zapewni wg@we oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
oswietlenia ulicznego i jego ugdzer w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tegavietlenia Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanydytkownikdw oraz lkdzie z nimi
wspotpracowat, dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzzkua
oswietlenia na budowie.

1.3.5. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawcadiie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéastwa i higieny pracy.

W szczegllnéci wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowriaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni igdzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczae, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrcbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.3.6. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca gdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robot instalacyjnych od daty rozpmia do daty odbioru ostatecznego.

1.3.7. Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administracj

panstwowej i samorgdowej, ktore g w jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami i dalzie

w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych pranzepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Np. rozpadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 26003
w sprawie bezpiecAstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét widaych
(Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oramidra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia
26 wrzénia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow bezpigstea i higieny pracy (Dz. U. Nr
169 poz. 1650).



Wykonawca &dzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ity bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zroda uzyskania materiatow do wykonania pomiaréw iinstalaciji elektrycznych .

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzorwczegotowe informacje dotygee,
zamawiania materiatow i odpowiednie aprobaty tectme do zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru.

Materiaty i urzdzenia elektryczne powinny spel@isvymagania jakéciowe okrélone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i cetgtiami.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakdciowym

Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom jakaiowym zostan przez Wykonawg
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kady rodzaj éwietlenia zewntrznego, w ktorym znajdgj si¢ nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,zde sk z jego nieprzyciem
I niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowaageriaty, do czasu gdyeds one
potrzebne do robét mordawych, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
i zawilgoceniem oraz zniszczeniem zachowaly gw@@kos¢ i wihasciwos¢ do robot
montaowych i byty dos¢pne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego sktadowania nehbdev beda zlokalizowane w olgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektanadzoru.

Magazyny nalgy zabezpieczyprzed kradzigy.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéow

Jéli dokumentacja projektowa lub SST przewidunozliwosé zastosowania emych
rodzajow materiatbw do wykonywania poszczegolnydementow robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastos@v&onkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezendy¢ p&zniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowdany do uywania jedynie takiego spyi i dzwigu oraz
podnanika, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu jakos¢ wykonywanych robot.



Sprzt uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgtdem typow i jakeéci.

Liczba i wydajndé¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach gaktora nadzoru w terminie
przewidzianym umow:

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Bdzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotygeze jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dogatow potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i whkkiwosci przewaonych
materiatow.

Stupy, oprawy i kable YAKXS 4 x 35mm?2 nayeodpowiednio zabezpieczyna okres
transportu tak aby shie przemieszczaty w czasie jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Prace przygotowawcze

Przed rozpogziem robét wykonawca opracuje:
a) plan bezpieczstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
b) projekt organizacji rob6t mortawych,

5.2. Odpowiedzialnc¢ wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeat zgodnie z umosviub kontraktem
oraz za jak& zastosowanych materiatbw i wykonywanych robdt, izh zgodnéc
z dokumentagj projektows, wymaganiami producenta, oraz poleceniami Inspaktadzoru.

5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedziadd@a petna obstug geodezyjg dla linii kablowej
oswietlenia ulicznego wraz z posadowieniem stupGwietleniowych, przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot oktenych w dokumentacji projektowej lub przekazanyeh
pismie przez Inspektora nadzoru.

5.2.2. Nasjpstwa jakiegokolwiek lldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu
sieci gwietlenia , stupow ¢wietlenia ulicznego i wykonywaniu robot sjewymaga tego
bedzie Inspektor nadzoru, poprawione zogtareez Wykonawg na wiasny koszt.

5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dowmz akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot dxla oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentanbwy,
dokumentacji projektowej, a ta& w normach i wytycznych normatywow bgamwych.



5.2.4. Polecenia Inspektora nadzoru dodgez realizacji robot drla wykonywane przez
Wykonawe nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzggowstrzymania
robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania roladtakiej sytuacji ponosi Wykonawca.

5.3.  Roboty montazowe

5.3.1. budowa linii @wietlenia ulicznego
— monta stupow dwietleniowych parkowych — 18 szt.
— mont& uziemienia ochronnego zgodnie z projektem.

5.3.2. monta sprztu cwietleniowego
— montaopraw K3S — 18 szt.
— podiczenie opraw do instalaciji.

5.3.3. przebudowaswietleniowego ulicznego
— przestawienie istnigego stupa awietleniowego — 1 szt.
— demontaistniepcego stupa ewietleniowego — 4 szt.

5.3.4. ochrona przed pagemiem pgdem elektrycznym

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakdci

Do obowazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienig@ke ktérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania roboét, mavosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajt®]
wykonanie robot zgodnie z dokumentagprojektows, SST i wymogami brammwymi
dotyczicymi posiadania przez monteréw odpowiednich uprefivni
Program zapewnienia jakm winien zawiera:

— organizacj wykonania rob6t montawych i ziemno-kablowych, w tym termin i sposéb
prowadzenia robot instalacyjnych,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za ja&koi terminowd¢é wykonania poszczegoélnych
elementéw robot montawych,

- system (sposOb i proceddr proponowanej kontroli i sterowania jakmy
wykonywanych robét,

— wyposaenie w aparatgr i urzagdzenia do pomiaréw i badakabli i przewodoéw
instalacyjnych,

— sSposob i proceddgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwasé, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw igdzeh oraz montau
oswietlenia Parkowego.



6.2. Zasady kontroli jakdci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok jakaosci robot i stosowanych
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemntikdin wtgczapc w to personel, spet
i zaopatrzenie.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowe;j.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Badeterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary elektryczne

Wszystkie badania i pomiaryeda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm

i wytycznych branowych — elektrycznych

a) Nalezy wykona pomiary:

- stan izolacji przewodow

— skuteczné¢ ochrony przed poggniem

— uziemienia ochronne

b) Nalezy wykon& badania:

- obwodow 1 i 3 fazowych
Przed przysipieniem do pomiarow Wykonawca powiadomi Inspektoaalzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiaru Rdyawca przedstawi naspiie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiada certyfikat na znak bezpieardwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é

z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych

oraz widgciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgadre rozporadzeniem MSWiA

21998 r. (Dz. U. 99/98),,

2. posiadaj deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngci z:

a) Polsk Normg

b) aprobat techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioPRolskiej
Normy,

c) znajduy sic w wykazie wyrobow, o ktéorym mowa w rozpgdzeniu MSWIA z 1998 r.
(Dz. U. 98/99).

3. bezwzgtdnie certyfikaty zgodnii winny posiadé n/w urzdzenia:

— kable YAKY 4 x 35mm?,

— przewdd YDYz0 3 x 2,5mm?,

— fundamenty,

— stupy adwietleniowe,

— oprawy gwietleniowe.



6.5. Dokumenty budowy

6.5.1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentemedmvym obowjzujgcym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy kdaca okresu
gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnk 45 ustawy Prawo budowlane
spoczywa na kierowniku budowy grupy robét instajaggh.
Zapisy w dzienniku budowye¢dla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zalagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngi:
— datk przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— datk przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zaigenva jakdci i harmonogramow
robot,
— terminy rozpocecia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robdt,
— przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
— zgtoszenia i daty odbiorow robot zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom w za&ku z warunkami klimatycznymi,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania wykopow kablowych i robnii o$wietlenia ulicznego,
— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t kakdowy
— dane dotyczce jakaci materiatdbw oraz wyniki przeprowadzonych pomiaréw
z podaniem kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab
przedita@zone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowanga si
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika obwyd Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przygjia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea nadzoru do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnfe do wydawania polede
Wykonawcy robot.



6.5.2. Ksijzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwaltaj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementéw robot instalacyjno-monterskich. m@by wykonanych robot
przeprowadza sisukcesywnie w jednostkach prayjch w kosztorysie.

6.5.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach [6.5.1., 6.5.2.],
nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na budayy

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty i szkice z pomiardw,

e) protokoty z badaobwodow elektrycznych,

f) protokoty odbioru robét ziemnych i monterskich,
g) protokoty z narad i ustale

h) operaty geodezyjne,

i) plan bezpiecaestwa i ochrony zdrowia.

6.5.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaowed
zabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafrego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét ddzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z dokumentagj projektows, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdp robot podanych w kosztorysie
ofertowym, nie zwalnia Wykonawcy od obaku ukaiczenia wszystkich robot.

Bkdne dane zostgnpoprawione wg ustabe Inspektora nadzoru na spie. Obmiar
gotowych robdét bdzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagag do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkneym w umowie.



7.2. Zasady okre&lania ilosci robdt i materiatow

Zasady okgtania ilosci robot podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznych
lub w KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny byzgodne z jednostkami olenymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej w przedmiarze robét.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie umgzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétiab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostaf dostarczone przez Wykonayvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych, to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowednla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalenoéci od ustal@ umownych, roboty instalacyjne podleganastpujagcym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu (&oowemu),
d) odbiorowi po uptywie okresgkojmi,
e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gmaji.

8.2.  Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&kio
wykonywanych robét oraz ikoi tych robdt, ktére w dalszym procesie realizadggr
zakryciu tj, zasypanie rowu dla linii kablowyclziemier oraz montau stupdw .

Odbiér robét zanikagych 1 ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek beandwaania ogodlnego
postpu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem demzika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzorulbi® bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora radz

Jakéc¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikdw pomiardw, i w konfrontacji @klmentacj
projektows.



8.3.  Odbior czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot (np. monta
szafy @dwietleniowej monta stupéw @wietlenia, itd.). Odbioru ggciowego robdt dokonuje
sie dla zakresu robot okslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przyiocozk
ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje InspeRtmzoru.

8.4. Odbior ostateczny (kaicowy)
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenmeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (§id) oraz jakdci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do dziennika budowy.
Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru Zakenia roboét i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja nagzona przez Zamawigpgo
w obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow baflda pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrioi wykonania robot z dokumentacjprojektowy. Wykonanie
dokumentacji powykonawczej.

W toku odbioru ostatecznego roboét, komisjaozap s¢ z realizaci ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw eiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoigih i rob6t poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonycho6to poprawkowych lub robét
uzupetniagcych w poszczegollnych elementach instalacyjnychmig@a przerwie swoje
czynngci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisye jakagé wykonywanych rob6t w poszczegdinych
asortymentach  nieznacznie odbiega od wymagane] ndekiacy projektovy

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszanwartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbiostatecznego robét, spedzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiigggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoleamy przygotowanastgpujace dokumenty:
1. dokumentag powykonawcz, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjngorniarami powykonawczymi,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe okumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. protokoty odbiorow roboét ulegggych zakryciu i zanikagych,

4. protokoty odbiorow cgsciowych,

5. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),



wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi&abli i latan,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow i wdzen oraz
certyfikaty na znak bezpiearstwa,

geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg sieci kablowej i lokalizacji latar

udzielenie gwarancji zgodnie z przepisami,

N

© ®

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgigm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiuiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robaot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigge keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robd&tupetniagcych wyznaczy komisja
i stwierdzi ich wykonanie.

8.5.  Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uptywie okresgkajmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robot zwizanych z usugtiem wad, ktére ujawni sii w okresie ¢kojmi
i gwarancji.
Odbior — po uptywie okreswkojmi — pogwarancyjny ¢dzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzgthnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbidateszny
(koncowy)”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykagara jednostk
obmiarows ustalom dla danej pozycji kosztorysu przyg przez Zamawiagego
w dokumentach umownych.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstaptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe ¢glzie uwzgédniac
wszystkie czynngci, wymagania i badania skiadeg sé na jej wykonanie, okétone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdpd4 obejmowa:
— robocizrg bezpdredni wraz z narzutami,
- warteé¢ zwzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaa
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
— warta¢ pracy sprztu wraz z narzutami,
— koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,
— podatki obliczone zgodnie z oba@ujagcymi przepisami, ale z wytzeniem podatku
VAT.



10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlgeenflity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pm. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamoptsblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyboractidwdanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochrone@wpaarowe] (jednolity tekst Dz. U.
z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorzhniegnym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z p&n. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrénogowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627
z p&n. zm.).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 — w sprawie systemow
oceny zgodn&i wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczaniakowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 — w sprawie okéenia
polskich jednostek organizacyjnych upawmnych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybuudzielania, uchylania lub zmiany (Dz.
U. Nr 209, poz. 1780).

— Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@gwrz&nia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieamtwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003- w sprawie bezpieciastwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowtdngDz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®2Q0. — w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigrsteva i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wépmea 2004 r. — w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projekjp specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robo6t budowlanych oraz programkcjonalno-aytkowego (Dz. U.
Nr 202, poz. 2072).

10.3. Inne dokumenty i normatywy

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd-montaowych, (tom I, 11, 111,
IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamich. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i alatji, Centralny @odek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawzd01.

Normy:
- PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewoeéktrycznych

barwami lub cyframi



PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przedoby (Kod IP)

PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych.
Ochrona zapewnigga bezpieczestwo. Dobdrsrodkow
ochrony w zalenosci od wptywow zewstrznych. Wybor
srodkbéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od
wplywow zewrtrznych.

PN-1EC 664-1:1998 Koordynacja izolacji gdzen elektrycznych w uktadach
niskiego napicia. Zasady, wymagania i badania
PN-IEC 60038:1999 Naggie znormalizowane IEC

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzteva. Ochrona
przeciwporaeniowa

PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne wektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzi®va. Ochrona przed
przepeciami. Ochrona instalacji niskiego nagia przed
przegciowymi przepgciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego rggo

PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne wektiach budowlanychochrona
dla zapewnienia bezpieamiwa. Ochrona przerzepeciami
atmosferycznymi lubgczeniowymi

PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Dobér
i montaz wyposaenia elektrycznego. Postanowienia
0golne

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne viektach budowlanych. Dobor
i montaz wyposaenia elektrycznego. Obkgialngs¢
pradowa diugotrwata przewodéw.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Dobér
i monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia
i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w ektach budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze

PN-76 /E-02032 Qvietlenie uliczne-natzenie
PN-76 /E-05125 Budowa linii kalvych
PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowretr2rojektowanie

i budowa.



