SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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ROBOTY ROZBIORKOWE



STWiORB D.01.02.04

1. Wstep

1.1 Przedmiot STWiORB.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka
istniejacych nawierzchni w ramach zadania polegajacego na przebudowie drég gminnych w

miejscowosci Cierznie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB.
Niniejsza STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad wykonania robét rozbiérkowych:
Zakres rzeczowy obejmuje:
a) wykonanie robét rozbidérkowych,
b) posortowanie materiatow,
¢) wywiezienie materiatu z rozbidrek wraz zatadunkiem i transportem.
Uwaga: Materialy rozbiérkowe po posortowaniu Wykonawca winien odtransportowaé na
sktadowisko zaakceptowane przez Zamawiajacego. Jesli nie postanowiono inaczej, material
z rozbidrek stanowi wlasno§¢ Wykonawcy. Wykonawca ponosi koszty skladowania

materiatéw rozbiérkowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i STWiORB D.M.00.00.00."Wymagania ogdlne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania
dotyczace robét podano w STWiORB D.M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprze¢tu podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”.
Sprzet powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
Specyfikacjach, PZ] lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera, a w
przypadku braku takich dokumentéw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narze¢dzia nie gwarantujace zachowania
wymagani jakosciowych zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do
robét.
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Do wykonania robét zwiazanych z rozbidrka elementéw drég nalezy stosowac:
- koparki,
- pity,
- ladowarki,
- mloty pneumatyczne,

- samochody ci¢zarowe.
4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Materialy uzyskane z rozbiérki moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu

zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbidrkowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét.
Ogdlne warunki wykonania robét podano w STWiORB D.M.00.00.00 "Wymagania
ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robét.

5.2.1. Roboty rozbiérkowe obejmuja usuniccie z Terenu Budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z lokalizacja podana w Dokumentacji Projektowej lub

dodatkowo wg wskazan Inzyniera.

5.2.2.  Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.
Za bezpieczefistwo ruchu na odcinku wykonywanych robét odpowiedzialny jest
Wykonawca robét. Kolejne etapy wykonywanych robét nalezy oznakowaé zgodnie z
zatwierdzonym Projektem Organizacji Ruchu oraz zgodnie z ,,Instrukcja oznakowania
robét prowadzonych w pasie drogowym”, stanowiaca zat. nr 1 do zarzadzenia Ministrow

Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 6.06.1990r.

5.2.3. Rozbioérka elementow drog.

Elementy drog nalezy usuwac przy zastosowaniu sprz¢tu wymienionego w pkt. 3.1. lub w
sposoOb zalecony przez Inzyniera.

Doly (wykopy) powstale po rozbidrce powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w miejscach
gdzie nie przewiduje si¢ wykonania uzbrojenia w sie¢ kanalizacyjna i budowy chodnika czy
tez odtworzenia nawierzchni nalezy wypelni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do
poziomu terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w STWiORB D-02.00.00

,»Roboty ziemne”.

5.3. Przewozenie i sktadowanie materialéw pochodzacych z rozbiorek.
Material z rozbiorki stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca winien

przetransportowaé go 1 ztozy¢ na sktadowisku zaakceptowanym przez Inzyniera w
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6.1.

6.2.

7.1.

8.1.

9.1.

uzgodnieniu z wlasciwymi wladzami i zgodnie z obowiazujacymi przepisami ochrony

srodowiska.
Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogodlne zasady odnosnie kontroli jakosci robét podano w STWiORB D.M.00.00.00

,» Wymagania ogélne”.

Kontrola jakosci robét rozbidrkowych.
Sprawdzenie jakosci robét rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnodci z
Dokumentacja Projektowa w zakresie kompletnosci wykonywanych robét, wymaganiami

podanymi w pkt 5 niniejszej Specyfikacji.
Obmiar robé6t

Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w STWiORB D.M.00.00.00. "Wymagania ogélne".
Jednostkami obmiaru sa:
a) metry kwadratowe (m?) — rozebranych warstw réznych nawierzchni, fundament6w,

b) metry szescienne (m3) - wywiezionego gruzu z rozbiorki.
Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Odbioru wykonanych Robét rozbidérkowych dokonuje Inzynier na budowie na zasadach
okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” jak dla Robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu.

Podstawa ptatnosci

Wymagania ogélne dotyczace platnosci podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania

ogolne”.

Platno$¢ za jednostke poszczegdlnych asortymentéw robét rozbiérkowych obmierzanych
w jednostkach wyszczegélnionych w  punkcie 7 niniejszej STWIORB zgodnie =z

Dokumentacja Projektowa, obmiarem robét i ocena jakosci wykonania robot.

Cena wykonania wszystkich robét obejmuje:

- wyznaczenie robot w terenie,

- dla materiatéw zakwalifikowanych przez Inzyniera do wykorzystania - oczyszczenie,
zaladunek 1 odwoz materiatu z rozbiérki na skladowisko Zamawiajacego,

- dla pozostatych materialéw stanowiacych wlasnos¢ Wykonawcy - zatadunek i odwéz na
wysypisko (wraz z kosztami utylizacji),

- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, badan i sprawdzen,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.
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Dla rozbiérki nawierzchni betonowych i kamiennych
- mechaniczne badzZ reczne zerwanie nawierzchni,

- ztozenie materiatu rozbiérkowego w stosy.

Dla rozbiérki podbudéw
- mechaniczne badz reczne rozebranie podbudowy,

- ztozenie materiatu rozbiérkowego w stosy.
10.  Przepisy zwigzane
Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym. Zalacznik nr 1 do zarzadzenia

Ministréw Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia
06.06.1990 t.
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